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Typen DFP 350 und DFP 360

1. MESSPRINZIP UND MASCHINENFAKTOR

Die rechnenden Digitaltachometer Typen DFP 350 und DFP 360 arbeiten nach dem Mehr-
periodendauvermessprinzip mit anschliessender Kehrwertbildung. Die gesamte Ablauf-
und Anzeigesteuerung, sowie die Berechnung des Messwertes erfolgt mittels eines
Mikroprozessors, dessen Programm in einem separaten PROM abgespeichert ist. Die An-—
zahl der bel einer Messung beriicksichtigten Perioden ist abhingig von der Hhe der
Eingangsfrequenz f und betrdgt bei Frequenzen iiber 10 Hz ca. 0,6xf.

Die Maschinenmessgrdssen (z.B. Drehzahl, Durchfluss, Geschwindigkeit etc.) cp und
cg werden mittels geeigneter Impulsgeber durch die dazu proportionalen Frequenzen
fa und fp als ErsatzgrOssen dargestellt. Es gilt allgemein:

f=cxM f = Frequenz des Impulsgebers (Hz)
¢ = Maschinenmessgrdsse (z.B. Geschwindigkeit in m/min.)
M = Maschinenfaktor

Damit die Messwertdarstellung in Einheiten der Maschinenmessgrdsse erfolgt, miissen
lediglich die Maschinenfaktoren My bei Absolutwertmessung bzw. der Quotient Mp/Mp
bei Verhdltnis- oder prozentualer Differenzmessung errechnet und in exponentieller
Darstellung am Messgerdt geridteriickseitig eingestellt werden.

1.1 Absolutwert N

Fir die Ermittlung des Maschinenfaktors Mp muss die formale Beziehung zwischen Im-—
pulsgeberfrequenz und Maschinenmessgrdsse bekannt sein. Da es sich hierbei stets um
eine lineare Beziehung handelt, ist die Kenntnis der Impulsgeberfrequenz f, bei
einer bestimmten Maschinenmessgrdsse Cp hinreichend.

Beigpiele .

a) Auf einer Maschinenwelle, deren Drehzahl cp in U/min. gemessen werden soll, ist
ein Polrad mit 43 Zihnen angeordnet. Das rotierende Polrad erzeugt in einem dazu
radial montierten, elektromagnetischen Geber eine Frequenz f, in Hz, welche zur
Drehzahl der Maschinenwelle in folgender, allgemeiner Beziehung steht:

CpA X P

AT 760 P
o4

Polzahl des Polrades
Drehzahl in U/min.

A

Der Maschinenfaktor ist definitionsgemiss der Quotient aus £ und c; fir unser
Beispiel errechnen wir:

43
"y " %0 .
in exponentieller Darstellung: M, = 7,167 - 10”

= (0,7167 (Hz/U/min.)

b) Es soll die Geschwindigkeit einer Kunststoffolie in m/min. gemessen werden. Bei
einer Bahngeschwindigkeit c, von 63,85 m/min. wurde eine dazu proportionale Im-
pulsgeberfrequenz £, von 28,74 Hz ermittelt.

28,74
My T 63,85

in exponentieller Darstellung: MA = 4,501 - 1071

= 0,4501 (Hz/m/min.)
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Flir die maschinenmessgréssengerechte Messung und Darstellung von Verhdltnis und

prozentualer Differenz muss der Quotient MA/MB der beiden Maschinenfaktoren er-

x 100

1.2 Verhdltnis c,/cp, prozentuale Differenz

rechnet werden.

Beispiele
a) An einer Papiermaschine soll die prozentuale Geschwindigkeitsdifferenz zweier
benachbarter Maschinengruppen gemessen werden.

Maschinendaten:

- Gruppe N Walzendurchmesser DA = 1213 mm
Getriebeiibersetzung g zwischen Antriebsmotor und Walze 16,23:1
Impulsgeber auf Motorwelle mit 300 Impulsen pro Umdrehung

- Gruppe cp Walzendurchmesser D, = 863 mm
Polrad auf WalzenacEse mit 90 Zdhnen, dazu radial montierter
Ferrostatgeber

Zwischen Impulsgeberfrequenz f und Walzenumfangsgeschwindigkeit c errechnen sich
nach einigen elementaren Umformungen folgende Beziehungen:
Cp X Py X8 cg ¥ Py

AT 60 x NEX fs = %0 = Dy xT

Daraus lassen sich sofort die Maschinenfaktoren MA und MB sowie der Quotient
MA/MB berechnen.

300 x 16,23 _ 90 = 0,55326

f

M = 21,2950 (Hz/m/min.) M_ = =
B .
A 60 x 1,213 x 7T 60 x 0,863 x7 (Hz/m/min.)
MA/MB = 38,49 »
in exponentieller Darstellung: MA/MB = 3,849 - 10

b) Bei eilner Faserreckmaschine betragen die Impulsgeberfrequenzen fA und fB bei
Reckverhdltnis CA/CB = 1,0 2438 Hz und 127,8 Hz.

£ c

A B . . _ _ 2438
MA/MB = EZ X EE- Mit cA/cB = 1 erhalten wir: MA/MB = fA/fB ~T7.8 " 19,08
in exponentieller Darstellung: MA/MB = 1,908 ’1O+1

2. AUFBAU UND TECHNISCHE DATEN

2.1 Aufbau

Die rechnenden Digitaltachometer sind nach dem Baitastenprinzip konzipiert. Sdmtliche
Baugruppen sind entweder direkt oder indirekt {iber Flachbandkabel miteinander ver-
bunden (vgl. Z.Nr. 4-106.632 & 4-106.633).

2.2 Demontage

Fiir das Umriisten der Netzspannung, der Schaltfunktion der Grenzwertkontakte (nur Typ

DFP 360), des Signalpegels am Datenausgang (Zusatzausriistung D) oder der Betriebs-—

parameter (Zusatzausriistung K) sowie fiir den Wechsel der Ger#tesicherungen ist das

Gerdt zu demontieren.

Zu diesem Zweck sind nach dem LSsen der externen Anschliisse die auf der Geh#useunter-

seite angeordneten Senkschrauben M3 zu entfernen. Bei Geriten mit Zusatzausriistung D

sind zus#itzlich die 2 Schrauben M2,5 auf der Gerdteriickseite zu ldsen.

Nach dem Wegziehen des Frontrahmens und Entfernen der Blende sowie Filterscheibe

kann der Einschub nach vorne aus dem Gehduse gezogen werden. Nunmehr kdnnen fall-

weise durch Losen weiterer Schraub— und Kabelverbindungen die verschiedenen Bau-

gruppen voneinander getrennt werden.

Wichtig: Die Demontage und das Umriisten diirfen nur im stromlesen Zustand durchge-
fiihrt werden.




2.3 Technische Daten
Die technischen Daten der Gerite sind aus dem beiliegenden Prospekt zu entnehmen.

3. INSTALLATION

3.1 Einbau

Das rechnende Digitaltachometer soll an einem chemisch und physikalisch neutralen Ort
montiert werden, insbesondere darf es nicht direkter Wirmestrahlung ausgesetzt sein.

Die Umgebungstemperatur muss im Bereich zwischen O und 45°C liegen. Die Einbaulage
ist beliebig.

Fiir die Befestigung des Gerdtes in der Schalttafel dienen zwei Befestigungselemente,
welche auf den Seitenwidnden aufgeschnappt und gegen die Schalttafel verstemmt werden.

3.2 Anschluss

Die Anschliisse fiir Netz und Impulsgeber des Messgerites erfolgen an geriterlicksei-
tigen Schraubklemmen gemiss den Anschlussbildern Z.Nr. 4-~106.634 und Z.Nr. 4-106.635.
Die stdrungsfreie Funktion des Gerdtes ist gewdhrleistet, sofern

~ das Gerit einwandfrel geerdet ist (Klemme 22),

- die Abschirmungen der Geberzuleitungen vorschriftsgemiss angeschlossen sind,

die effektive Netzspannung nicht mehr als ¥ 15 7 vom Nominalwert abweicht
(Spannungsschild auf Geriteoberseite beachten!),

die Netzfrequenz 47 bis 63 Hz betrigt.

4. BESCHALTUNGS—- UND EINSTELLVORSCHRIFTEN

4.1 Netzspannung

Umriisten auf andere Netzspannung und wechseln der Geritesicherungen gemdss Z.Nr.
4-106.634.

4.2 Messgrdsse
Die gewiinschte Messgrdsse wird an einem ger#teriickseitig angeordeten Dekadenschalter
eingewdhlt (vgl. Z.Nr. 4-106.636).

Messgrisse Schalterstellung Anzeige Frontplatte
Absolutwert Cp 0 A
Verhdltnis CA/CB ¢y - c 1 R
prozentuale Differenz — X 100 2 Z
B
g~ ¢
prozentuale Differenz ———— x 100 3 yA
°B

Wichtig: Andere Schalterstellungen blockieren die Ger#itefunktion und steuern das
Anzeigefeld dunkel.

4.3 Messbereich
Der gewlinschte Messbereich wird an einem geriteriickseitig angeordneten Dekaden-
schalter eingew#hlt (vgl. Z.Nr. 4-106.636).

Messbereich Schalterstellung zuldssig flir Messgr8ssen
0...99999 0 A

0...9999,9 1 A, R, P, -P

0...999,99 2 A, R, P, -P

0...99,999 3 A, R

0...9,9999 4 A, R



A=< R = CA/cB P = — X 100 (%2) - P = — % 100 (%)

4.4 Maschinenfaktor MA bzw. MA/MB

Der in exponentieller Schreibweise ermittelte Maschinenfaktor wird an insgesamt

5 geridteriickseitig angeordneten Dekadenschaltern eingewdhlt (vgl. Z.Nr. 4-106.636).
Vier Schalter dienen zur Einstellung des Mantissenwertes, ein Schalter zur Ein-
stellung des kodierten Exponenten.

MANTISSE EXPONENT
Schalterstellung effektiver Wert Schalterstellung effektiver Wert
"Mantisse' Mantisse "Exponent" Exponent
1234 1,234 0 1074
5678 5,678 1 1073
9012 ' 9,012 2 10™2
3456 3,456 3 1071
1000 1,000 4 109 = 1

- 7890 7,890 5 1071
1234 1,234 6 10%2
5678 5,678 7 1o+2
9012 9,012 8 10"

4.5 Triggerpegel .

Die Triggerpegel der Eingangsverstidrker der beiden Kandle f, und fB kdnnen zwischen
0 und 6 Vpeak eingestellt werden. Die entsprechenden Einste%lpotentiometer sind an
der rechten Gehiuseseite zuginglich. Bei Triggerpegel 0 (linker Anschlag) betrigt
die Ansprechempfindlichkeit 50 mVeff (vgl. Z.Nr. 4-106.635).

Zwecks weltgehender Eliminierung von Stdrspannungen, welche das Messergebnis fall-
weise stark verfdlschen kdnnen, ist es angezeigt, den Triggerpegel nach Massgabe
der vorhandenen, minimalen Nutzsignalspannung auf ein mdglichst hohes Niveau zu
legen.

Es ist ausserdem zu beachten, dass das im rechnenden Digitaltachometer angewandte
Messprinzip der Mehrperiodendauermessung -~ insbesondere bei relativ niedrigen
Eingangsfrequenzen f, oder fy - Messfrequenzen ohne iiberlagerte Frequenz- oder
Phasenmodulation erfordert, sofern auf hohe Messgenauigkeit Wert gelegt wird.

4.6 Externer Takt mit Prioritit

Durch den externen Takt mit Prioritit wird ein laufender Messzyklus unterbrochen,
der in der Anzeige anstehende Messwert dunkelgesteuert und nach Wiederherstellung
des urspriinglichen Signalzustandes eine neue Folge von Messzyklen eingeleitet.

Der externe Takt mit Prioritdt kann entweder durch einen Massekontakt bzw. Null-
Signal (Klemme 9, vgl. Z.Nr. 4-106.637) oder durch ein 1-Signal auf Kontakt 22 der
Zusatzausriistung Datenausgang (vgl. Z.Nr. 4-106.638) ausgeldst werden.

5. GRENZWERTKONTAKTE (nur Typ DFP 360)

Das rechnende Digitaltachometer Typ DFP 360 unterscheidet sich vom Typ DFP 350 durch
zwel Grenzwertkontakte, deren Schaltpunkte an zwei frontseitigen Contraves—Schaltern
mit je vier Dekaden zuziiglich Vorzeichen eingestellt werden k&nnen.

Es ist zu beachten, dass die vier hdchstwertigen Dekaden (die ersten vier Dekaden
von links) des Messwertes mit den Zahlenwerten der Grenzwertschalter verglichen
werden. Ueberschreitet unter Beriicksichtigung des Vorzeichens der Messwert den ein-
gewdhlten Grenzwert, so wird ein Relais erregt, dessen Umschaltkontakt extern mit
220 v, 1 A, 50 W bei ohmscher Last beschaltbar ist. Beli gemischter Last mit induk-
tivem Anteil diirfen im Interesse der Lebensdauer die angegebenen Belastungsgrenzen
nicht ervdcht werden.



Dariliber hinaus ist nicht zuletzt zur Vermeidung von Stdreinfliissen eine geeignete
Funkenldscheinrichtung unerlidsslich.

Normalerweise ziehen die Relais an, wenn der Messwert hdher ist als der einge-
stellte Grenzwert. Die Relaisfunktion kann invertiert werden durch Uml&ten von
Drahtbriicken auf der Grundplatte (vgl. Z.Nr. 4-106.637).

Zur Beachtung

Messwert Grenzwert Signalisierung
- 062,38 - 0300 nein

- 0249,5 - 0300 ja

+ 01,826 + 0300 nein

+ 2694,8 + 0300 ja

6. ZUSATZAUSRUESTUNG D, DATENAUSGANG

Der Datenausgang D ist erforderlich, sofern der Messwert in einem peripheren Gerit
registriert oder weiterverarbeitet werden soll (z.B. Messwertdrucker, Datalogger,
D/A-Wandler u.a.).

Der Messwert samt Vorzeichen werden parallel im BCD—-1248-Code, die Messgrdsse und
der Messbereich (Komma Kl...K4) im 1 aus n~Code ausgegeben. Die Giiltigkeit der Mess-—
werte wird an einem separaten Ausgang (Data OK) durch 1-Signal angezeigt. Wihrend
des externen Taktes mit Prioritit oder einer anormalen Betriebsbedingung (z.B.
Messbereichsiiberschreitung) ist das Signal Null.

Die steckbare Einheit "Datenausgang" (nachriistbar) verfligt ferner {iber 3 Steuerein-
gdnge:
-Transfersperre, TS

Bei 1-Signal wird der Datentransfer in den separaten Messwertspeicher gesperrt.
—externer Takt mit Prioritidt, TM

vgl. Erliuterungen unter Abschnitt 4.6
~Adressierung, ADR

Die gespeicherten Messdaten werden normalerweise iliber NPN-Transistoren mit Pull-up
Widerstinden von 3,3 k an die Ausginge geleitet. Durch Auftrennen einer Briicke kdn-
nen samtliche Ausgangstransistoren gesperrt werden. Wihrend der Dauer eines 1-Signals
am Steuereingang ADR wird die Transistorfunktion reaktiviert. Dadurch wird die
Parallelschaltung mit gleichwertigen Datenleitungen aus anderen Quellen ermdg-
licht {(vgl. Z.Nr. 4-106.638).

Die Datenausginge sind normalerweise TTL-kompatibel, d.h. die Pull-up Widerst#nde
der Ausgangstransistoren sind mit der 5 Volt—Quelle verbunden. Nach Uml&ten einer
Briicke kann extern eine andere Versorgungsspannung Uext (max. 15 V) zwecks Pegel-
anpassung eingespeist werden (vgl. Z.Nr. 4-106.638).

7. ZUSATZAUSRUESTUNG K
Die Zusatzausriistung K gestattet die geridteinterne, feste Programmierung von bis zu
drei Gruppen von Betriebsparametern, welche extern angewdhlt werden kdnnen. Auf der
Matrixkarte Sach-Nr. 342K-71428 konnen durch Einldten von Dioden folgende Parameter
programmiert werden {(vgl. Z.Nr. 4-106.639):

— MessgrOsse

~ Messbereich

- Maschinenfaktor
Die Anwahl der Gruppen Kl, K2 oder K3 erfolgt im 1 aus n-Code an den ger#teriickseiti-
gen Klemmen 19, 20 oder 21, entweder mittels Massekontakt (Klemme 18) oder logisch
Null (TTL-Pegel).




8. ZUSATZAUSRUESTUNG P .

Gerdte mit der Zusatzausriistung P besitzen gerdteriickseitig an Stelle der De-
kadenschalter Si..S7 einen Anschlussstecker zur externen Eingabe der Betriebs-—
parameter (Messgrdsse, Messbereich und Maschinenfaktor).

Die Eingabe erfolgt fiir alle Parameter im BCD-Code, entweder durch mechanische
Kontakte gegen +5V oder durch positive Logiksignale im TTL-Pegel (vgl. Z.Nr.
4-106.640). Fir den Anschluss der peripheren Eingabelemente dient die mitge-
lieferte, 34-polige Buchsenleiste mit Flachbandkabel 0,5 m, Sach-Nr. 342M-71430.

Die fiir die Wahl der Betriebsparameter einzugebenden Werte entsprechen denen der
Schalterstellungen S1 bis S7 der Normalausfiihrungen chne Zusatzausriistung P (vgl.
Z.Nr. 4-106.636).

Falls lediglich eine Gruppe von Betriebsparametern einzugeben ist, dann entfallen
die in Z.Nr. 4-106.640 eingezeichneten Entkopplungsdioden.

9. INBETRIEBNAEME, BETRIEBSVERHALTEN

Vor dem Einschaiten der Netzspannung Uberpriife man die vorschriftsgemidsse Ausfiih-
rung der peripheren Anschliisse {(Stromversorgung, Impulsgeber). Ausserdem sind die
Einstellungen an den Dekadenschaltern fiir Messgr8sse, Messbereich und Maschinen-
faktor zu verifizieren.

Unmittelbar nach dem Einschalten der Netzspannung wird das Anzeigefeld dunkelge-
steuert, lediglich die LED-Lampe fiir die eingewdhlte Messgrdsse sowie fallweise
ein Komma, abhingig vom eingestellten Messbereich, leuchten auf.

Messwerte am Digitaltachometer werden nunmehr fortlaufend ermittelt und angezeigt,

sofern alle folgenden Bedingungen gleichzeitig erfiillt sind:

- Netzspannung innerhalb der zuldssigen Toleranzgrenze

- Eingangsfrequenzen f, und fp (letztere nur notwendig bei MessgrSssen Verhdltnis
und prozentuale Differenz) zwischen 1 Hz und 50 kHz

- Triggerpegel unterhalb Signalamplitude

-~ keine Messbereichiiberschreitung

- externer Takt mit Prioritidt nicht aktiviert

Sofern eine der obigen Bedingungen nicht erfiillt ist, wird das Anzeigefeld dunkel-
gesteuert.

Messzyklus

Die Dauer des autcmatisch repetierenden Messzyklus ist eine Funktion der H8he der
Eingangsfrequenzen fp und fy, der eingewZhlten Messgrdsse, des Gerdtetyps (mit
oder ohne Grenzwert) und — in geringerem Masse - des Messwertes.

Bei Eingangsfrequenzen iiber 10 Hz sind folgende Zykluszeiten (zeitlicher Abstand
zweier aufeinanderfolgender Messwertausgaben) zu erwarten:

Messgrdsse Absolutwert Verhdltnis prozentuale Differenz
Typ DFP 350 DFP 360 DFP 350 DFP 360 DFP 350 DFP 360
Zykluszeit (sek.) 1,5 1,9 2,3 2,7 2,6 3,0

Die angegebenen Zykluszeiten beim Typ DFP 350 sind nur giiltig, sofern die Anschluss—
klemmen Nr. 10 und 11 miteinander verbunden sind (vgl. Z.Nr. 4-106.637), andern-
falls sind sie mit den Zykluszeiten der Type DFP 360 identisch.



DIGITALTACHOMETER =~ DIGITAL TACHOMETER - TACHYMETRE NUMERIQUE
DFP 350 + ODFP 360
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DIGITALTACHOMETER - DIGITAL TACHOMETER -~ TACHYMERE NUMERIQUE

DFP 350 + DFP 360
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4-106,633 3952

Cable de connexion



DIGITAL TACHOMETER -~

DIGITALTACHOMETER - TACHYMETRE NUMERIQUE
DFP 350 + DFP 360
Netzanschluss / Mains connections / Raccordement du réseau

7

) (@ )

@

T

,,'"@'@|@| (e] (e]e] |
415 6 7 0 11 12§13 14 B 16|17 18 19 20|21 22 23 24
[?J_e X, ﬁ.@.@ 502209688 @D_@ OT@]S o
\ ),
Bhase Netz
Null/neutral/neutre mains
) réseau
Spannungsschild beachten Erde/ground/terre
check the mains plate 1
observez la plaquette de tension -
S e S 220y e 00 o
2 . —-
fusible fusiple 110 V=200 mA
Wahl der Netzspannung
—————— selection of the mains voltage
B sélection de la tension du
= . i [ réseau
— — I
/ ™~ = *-\)\) | o
' SH ;; I r L
\ o) RSN C:
‘,!f /\/f 2, LY
et [l poeed
— I N —
7~ N
— (/(‘/ /‘,\J ] LJ —
' o= —__///_-'—': r ‘
N — e/ jiz
————— =y /L
[ . ~

342A-71379~DFP 350 110 Ven 220 Uen

342A-71425+=DFP 36

4-106,634



DIGITALTACHOMETER - DIGITAL TACHOMETER -~ TACHYMETRE NUMERIQUE
DFP 350 + ©DFpP 360

Anschluss Impulsgeber / Transmitter connection / Raccordements des transmetteurs
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DIGITALTACHOMETER - DIGITAL TACHOMTER -~ TACHYMETRE NUMERIQUE

DFP 350 + DFP 360
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DIGITALTACHOMETER
DFP 350 BFP 360

DIGITAL TACHOMETER

-+

TACHYMETRE NUMERIQUE

Wahl ven Messgrdsse,Messbereich und Maschinenfaktor
Selection of quantity to be measured,range and machine factor

S5élection de la grandeur mesurée,la gamme de

mesure et le facteur de machine

Mantisse Exponent Messgrisse
mantissa exponent quantity to be measured
mantisse\\\r exposant grandeur mesuree
AN A
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S |
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T

Messgrisse/measured quantity/grandeur
mesurdge

Schalterstellung/switch position/position
du commutateur [Si]

gamme de mesure position du commutateur

C,=h Absolutwert/absolute value/valeur 0
absolue
CA/CB=R Verh#&ltnis/ratio/rapport 1
“s"°8 x100= P prozentuale Differenz/per— 2
Cq % centage differencey/ diffé—
rence relative en pourcents
“57Ch x100=-p prozentuale Differenz/per— 3
5 % centage difference/diffé-
rence relative en pourcents
Messbereich Schalterstellung zuldssig fUr Messgrdssen
range switch position S2] | permissible for gquantities to be measured

admissible pour grandeurs mesurées

...99999
...9999,9
...999,99
.99,999
.9,9999

O
0
0
0
0

S~ AN O

L]
° 0

A

A, R, P, -P (%)
A, R, P, —P (%)
A, R

A, R

Maschinenfaktor/machine factor/facteur de

machine

Mantisse/mantissa/mantisse

Exponent/exponent/exposant

Schalterstellung effektiver Wert | Schalterstellung effektiver Wert
switch position effective value { switch position effective value
position du commutateur |valeur efficace | position du commutateur valeur efficace
1234 1,234 0 10:§

5678 5,678 1 10_,

9012 9,012 2 lD_l

3456 3,456 3 10 a

1000 1,000 4 lO+l =1

7890 7,890 3 10 >

1234 1,234 6 10"

5678 5,678 7 10*3

9012 9,012 8 10t
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DIGITALTACHGMETER

- DIGITAL TACHOMETER -~

DFP 350 + DFP 380

TACHYMETRE NUMERIQUE

Zusatzausriistung
Extra feature

Equipement complémentaire

Datenausgang
D Data output

Sortie des données

i
I i
LAmphenol connector type 17-10370

- ®| A M1 .
/NENENENE N '
S N N N N R—jmzz
| T el %—M3
RE2 jm\m K1 ;
¥y D5 D4 D3 D2
JAQUET \,
Kabelstecker
cable connector
fiche pour céble
Steckerbuchse Ausgang Steckerbuchse Ausgang
socket contact | output socket contact | output
fiche sortie fiche sortie
No, No.
1 U ext 20 GND (0)
2 Data OK 21 TS *
3 v\(-) 22 ™ *
4 1 23 ADR *
5 2 24 GND (D)
6 4f b1 25 GND (D)
7 8< 26 1
8 8 27 2 05
5] 4 D2 28 4
10 2f 29 8
11 1) 30 K4
12 1) 31 K3
13 2 32 K2
14 4f B3 33 K1
15 8 34 M1
16 8) 35 M2
17 4 36 M3
S
18 2f P4 | a7 GND (0)
19 1

Amphencl connector

type 17-20370

housing parts 820A-32244 +
820P-32245

Ersatzschaltbild der Ausgangsstufen
/equivalent circuit of output
stages/circuit éguivalent pour

gtages de sortie
O ADR

W5V . IO Uext
{15V max.)

20 mA max

& O GND (0)

Ersatzschalthild der Steuerstufen/
equivalent circuit of input stages/
circuit équivalent pour étages
d'entrée

7 __J—_l__
Up 'NC>]:[“—“‘{E:x3"
= 47K MM C914
o,

GND (0) &

lag

*) Steuereingang/input/entrée

ADR Adressierung/output enable/adressage sorties
TM  Takt mit prioritdt/clock with priority/

cadence avec priorité

TS Transfersperre/inhibit data transfer/
blocage transfert

Pegel
level +5V(TTL)
niveau

U ext=12V
(max. 15V)

U e low(B) |-15,,+1 |-10,.+4,5V
U e high(1l)|+4..+15 |+10,.+22 V

i
“ R
fixe Adressierung
continous adressing A Vet
adressage permanent {I ‘kisv

4-106,638



DIGITALTACHOMETER - ODIGITAL TACHOMETER ~ TACHYMETRE NUMERIQUE
DFP 350 + DFP 360
Zusatzausriistung Programmierung
Extra feature %( Programming
Equipsment complémentaire Programmation
0...99999 © o900 6 = A coo o
©oo0o0 A coc o
o O 0 0 00 O
0...9999,9 c./c., =R
? % o O © A/ B % 0O 0O o
o o ©
0...999,99 % °n-%Bx100 = P (%) ° % ° o
o o0 o ol o 0©
0...99,999 % % ° o °
° 00 9 _
© o “87°Ax100 =P (%) ce°
o © o —_— o o
0...9,9999 % Cg
=2 2 M 5 1 2 4L 8
. Y 2 4 8§ essgrisse MG
Messbereich MB guantity to be measured
range

gamme de mesuTe

grandeur mesurée

342K-71428

%13
[SE]
@3

(] ®&s

] s

Exponent/sxponent/exposant

Mantisse/mantissa/mantisse

effektiver Wert
effective value
valeur efficace

effektiver Wert
effective value
valeur effircace

—_— (o]
10~ o o o 1,234 oo%o §§oo ogoo goeo
o o o o oo ¢ ¢ do0a o o @ © 8 o
10—3 % o o o E E! Y ‘I T
50 o o |
-2 o@ o o )
10 o%oe
1g~L g%@o 5,678 ° oggggo °%§° §o%o
o © E coo¢ ¢ c o o o o
°o e o
1% =1 B ! I
2 o 6 o . '
° ) ]
0t R
o o
102 e%§@ 9,012 ogoo gooo o 0 oo §oo%
® o o e o © o0 00 0@ oo
3 o T 2 4 8 2 4 8 1 2 4 8 1 2 & 8
10 %%% MLSD M, oM MMSD
o ‘““T
10 4 o o o % A*T '
e o o
' 2 4 8
Exp
Maschinenfaktor / machine factor / facteur de machine
4-~106,639 ';é_'y = 1IN 4148




DIGITALTACHOMETER

DFP 350 + DFP 36

0

DIGITAL TACHOMETER

TACHYMETRE NUMERIQUE

Zusatzausriistung

externe Anwahl der Betriebsparameter

Extra feature P external selection of parameters
Equipement complémentaire sélection extérieure des parametres
1 R MF=Maschinenfaktor/machine factor/
1 17 facteur de machine
34 // \\ 18 M =Mantisse/mantissa/mantisse
AN s Exp=Exponent/exponent/exposant
[]:::[i&t::i = MG=Messgrsse/quantity to be measured/
T2 3 s n grandeur mesurée
©005/66 @ MB=Messbereich/range/gamme de
[][Ij[] mesure
Steckerbuchse ;1ngang Steckerbuchse Flngang MSD=hdchstwertige Dekade /
socket contact| input socket contact j input L TE o
fiche entrée fiche entrée most significant digit/
No. No. décade supérieure
1 8 M MSD 18 _ LSD=niedrig§tu§r?ige Degage/
5 > M MSD 19 _ l?ast S}gn%f%cant digit/
3 8 M MSD-1 20 _ décade inférieure
4 2 M MsSD-1 21 8 MB
5 GND (0) 22 2 MG
6 4 M MSD-2 23 4 MG
7 1M MSD-2 | 24 2 Exp
8 4 M LSD 25 8 Exp
9 1 MLSD 26 2 M LSD
10 4 Exp 27 8 M LSD
11 1 Exp 28 2 M MSD-2
12 8 MG 29 8 M MSD-2
13 1 MG 30 1 M MSD-1
14 4 MB 31 4 M MSD-1
15 2 MB 32 1 M MSD
16 1 MB 33 4 M MSD
17 - 34 + 5V

Anwendungsbeispiel/application
externe Beschaltung fiir 2Gruppen von Betriebsparametern/

WSRO B S Rash e s
R A A A MR B
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